
关于《北京具身智能科技创新与产业培育
行动计划（2025-2027年）

（征求意见稿）》的
起草说明

一、起草背景
具身智能作为实现通用人工智能的重要技术路径，受到全球广泛关注，目前正处于技术突破性爆发、商业化落地前期的关键阶段。我国有望依托应用场景和供应链优势在具身智能竞争中领跑并率先落地。北京市创新资源高度集聚、产业链条结构完整、产业发展势头强劲，具身智能产业具备基础好、实力强、后劲足的特点，但是产业发展仍存在算法未收敛、硬件成本高、商业化落地难等裉节问题，需要从系统性底层创新、共性平台建设、应用场景牵引、产业生态优化等方面加大支持。为充分发挥北京具身智能领域创新资源优势，加快推动具身智能技术创新和产业发展，特制订本行动计划。
二、主要内容
《行动计划》围绕实现具身大小脑技术引领、强化具身软硬件协同突破、加强共性基础设施建设、推动“具身智能+”多场景示范应用、优化具身智能产业生态五大方向，提出17项重点任务。

一是实现具身大小脑技术引领。具身智能是一个完整的、复杂的、动态的智能系统，距离产生智能涌现还需要开展系统性攻关，突破多项关键技术，进一步提升具身智能机器人的智能性、通用性。该方向以创新链驱动具身智能机器人产业链高速发展为目标，提出突破多模态融合感知技术、研发具身智能“大脑”大模型、构建具身智能“小脑”模型技能库、提高机器人运动控制性能4项重点任务。
二是强化具身软硬件协同突破。具身智能机器人快速发展的临界点已经到来，有望带领中国制造模式的变革，但模型算法与核心零部件供给、控制芯片研发还需要协同发力。该方向以生态链构建为目标打造新型协同创新链为目标，提出强化核心零部件供给能力、提升国产控制芯片性能2项重点任务。
三是加强共性基础设施建设。具身智能领域存在仿真平台不具备物理真实性和预测能力，数据采集难、数据集规模小，中试验证和场景验证平台缺失等共性问题，需要政府支持具身智能的共性平台建设。该方向提出构建具身智能世界模型、共建高质量多模态具身智能数据集、建立具身智能机器人中试验证平台、搭建真实场景开放测试环境4项重点任务。
四是推动“具身智能+”多场景示范应用。充分发挥具身智能对科研教育、工业特种、家庭服务等场景的赋能作用，结合我市优势场景资源，推动企业优先在科研教育场景扩大开发者生态，在汽车质检、工业焊接、煤炭矿业领域推动联合研发和规模化场景落地，前瞻探索家庭服务、养老助老场景的个性化服务和安全可信解决方案。该方向提出先行打造科研开发者生态、加快推动规模化场景落地、前瞻探索个性化应用服务3项重点任务。
五是优化具身智能产业生态。围绕人才引育、开放合作、企业培育、产业集聚等4方面协同发力，推动形成具有国际竞争力的具身智能产业高地，带动具身智能产业快速发展。该方向提出构建全栈人才梯队、开展高水平开放合作、强化重点企业培育、打造具身智能产业集聚区4项重点任务。
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