附件

2025年度“新一代信息通信技术创新”专项拟立项课题公示清单
	序号
	课题名称
	承担单位

	
	可通用具身智能机器人系统研发及示范应用
	清华大学、北京阿司特智能科技有限公司、北京爱宾果科技有限公司、北京惠及智医科技有限公司、北京极佳视界科技有限公司

	
	面向复杂空间多场景应用的具身智能机器人研发及产业化落地
	北京航空航天大学、遨博（北京）智能科技股份有限公司、中关村机器人产业创新发展有限公司、灵心巧手（北京）科技有限公司

	
	配电站室运维具身智能机器人关键技术研发与示范应用
	北京银河通用机器人有限公司、北京大学

	
	变电站巡检具身智能机器人关键技术研发与示范应用
	北京人形机器人创新中心有限公司、北京泰岳天成科技有限公司

	
	高压电缆接头具身智能机器人关键技术研发与示范应用
	北京华源格林科技有限公司、清华大学

	
	磐石科学基础大模型科学能力增强
	中国科学院自动化研究所、紫东太初（北京）创新科技中心有限公司、北京中科闻歌科技股份有限公司

	
	基于数字存内计算和三维堆叠技术的智能终端芯片研发
	北京后摩智能科技有限公司

	
	面向非标柔性制造的工业大模型研发与示范应用
	北京蚂蚁工场智造科技有限公司、北京航空航天大学

	
	基于大规模图数据分析技术的图模联合应用平台搭建及示范应用
	北京海致科技集团股份有限公司

	
	基于多模态感知与交互的数字人关键技术研究与应用
	北京广益集思智能科技有限公司

	
	具身智能物理安全评测与协同优化关键技术研究
	北京邮电大学

	
	AI+Quantum: 量子科技与智能模型的深度融合创新研究
	清华大学

	
	异构集群集合通信自动编译和优化技术研究
	北京大学

	
	基于自然语言交互的代码大模型数据准备系统研发
	北京大学

	
	面向多模态智能的端侧异构计算系统高性能协同优化
	北京大学

	
	面向辅助比特的量子程序语言与编译技术研究
	中国科学院软件研究所

	
	面向国产智能处理器计算平台的大模型并行训练框架研究
	北京邮电大学

	
	大模型压缩技术研究
	中国人民大学

	
	融合视-触-语言-动作的机器人操作大模型研究
	北京邮电大学

	
	基于AI多模态融合的土壤快检模型智能化研究及示范应用
	中国科学院计算技术研究所

	
	3D世界模拟器驱动的内容创作与行为预测研究
	北京交通大学

	
	面向异构具身智能体的统一世界模型与安全协作体系研究
	北京大学

	
	面向具身智能的跨模态触觉感知建模与效能评估框架研究
	北京大学

	
	面向物体操纵的视听触高效协同感知研究
	中国人民大学

	
	基于第一视角多模态感知的人机协作研究
	清华大学

	
	基于约束编程的具身大小脑协同关键技术研究
	北京航空航天大学

	
	人体感觉-肌肉-骨骼系统建模与具身控制
	清华大学

	
	可信具身智能体决策优化方法研究
	北京航空航天大学

	
	具身智能的自监督学习：面向“机器人婴儿”的基础研究
	清华大学

	
	可缩放大模型智能体的标准化架构与理论研究
	中国人民大学

	
	面向分层具身大脑的强化学习后训练研究
	中国科学院自动化研究所

	
	人类认知驱动的多模态大模型内容安全研究
	清华大学

	
	面向具身智能体自主学习的大模型记忆增强技术研究
	中国科学院自动化研究所

	
	面向空间智能的低成本三维感知基础设施研究
	北京大学

	
	面向“一带一路”语言的大模型价值观安全语料及评测技术研究
	北京外国语大学

	
	可信世界模型驱动通用具身自进化研究
	清华大学

	
	触觉语义增强的机器人多模态操作大模型方法研究
	中国科学院自动化研究所

	
	基于OC2模型的低复杂度蛋白相变机制解析与神经退行性疾病干预研究
	清华大学

	
	多脑区大规模神经活动数据集的构建与神经信号编解码研究
	清华大学

	
	持续学习过程中大脑视皮层的动态网络特性研究及其AI转化
	清华大学

	
	网络空间风险内容监测模型的有效域延拓研究
	中国科学院计算技术研究所

	
	具身多模态类脑脉冲大模型研究
	北京大学

	
	基于多尺度几何大模型的药物发现研究
	中国人民大学

	
	语言交互的分子生成与理解研究
	北京大学

	
	面向具身智能的灵长类多功能柱大模型研究
	北京大学

	
	因果知识驱动的多模态大模型脑效应连接学习与分析方法研究
	北京工业大学

	
	基于机理理解的可信大语言模型研究
	北京大学

	
	类人认知伙伴智能体研究及示范应用
	清华大学

	
	面向大语言模型的毒性认知调控方法研究
	北京航空航天大学
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