
项目支出绩效自评表

（2021年度）

项目名称 国际科技合作(科研）

主管部门 北京市科学技术委员会 实施单位 北京市科学技术委员会本级事业

项目负责人 郭睿 联系电话 55578007

项目资金（万元）

年初预算数 全年预算数 全年执行数 分值 执行率 得分

年度资金总额 550.000000 550.000000 550.000000 10 100% 10 

其中:当年财政拨款 550.000000 550.000000 550.000000 - 100% -

上年结转资金

其他资金

年

度

总

体
目
标

预期目标 实际完成情况

开展对以列联合研发计划，聚焦“联合研发、人才交流引进、成果转化应用”等

职能任务，着力关键共性技术平台建设，运用前沿技术推动城市管理手段升级、

探索新型技术在交叉学科中应用。

    项目工作重点和预期效果包括：拟支持毫米波成像雷达在高安全等级无人驾
驶汽车中的集成应用研究课题，项目采用以色列方合作单位多通道收发阵列毫米
波成像雷达，实现对目标的高分辨率4D信息探测，在此基础上开发大规模点云数

据处理和多传感器信息融合的目标识别算法 ，在高安全等级无人驾驶汽车中集成

和应用，加速产品产业化进程，提升并完善北京市在智能网联汽车技术、产业领

域的技术储备。拟支持一种用于工业应用的人工智能(AIoT)解决方案研究课题，
项目采用以色列合作单位的人工智能端边计算芯片 ，开展人工智能图像识别技术

在一个工业细分领域道路巡检的应用研究 ，利用低成本的2D相机，结合图像分割
、目标检测、多目标追踪算法，实现自动化的交通巡检；拟通过视频采集、半自

动化标注和数据增强算法建立巡检数据库 ，能够客观有效地评估图像处理算法，
对未来相关算法的研究提供支持，推动相关行业技术升级。

2021年通过实施北京以色列联合研发课题计划，支持2个对

以联合研发项目，研发出一套人工智能领域应用解决方案

（其中包括一套用于数据标定、数据管理和模型训练的训练
平台软件； 一套用于道路巡检和道路资产管理的应用平台
软件；两种基于 NU 系列芯片的人工智能物联网设备，每种

设备制造 30 台样机；一套道路养护巡检训练数据库），开

发2套集成毫米波4D成像雷达的无人驾驶系统，形成毫米波

雷达技术开发文档 1 篇、试验验证报告 1 篇，实现毫米波 
4D 成像雷达产品20套配套应用，共申请4项专利，5项软件

著作权，促进了本市与以色列间技术创新与研发合作 ，推动
中以创新全面伙伴关系不断走深走实，加强了与以色列的科

技创新合作。

绩

效
指

标

一级指标 二级指标 三级指标 年度指标值 实际完成值 分值 得分
偏差原因分析及

改进措施

产出指标

数量指标

支持对以联合研发项

目
2个 2个 3 3

研发人工智能领域应

用解决方案
1个 1个 2 2

开发集成毫米波4D成

像雷达的无人驾驶系

统

≥1套 2套 3 3

形成毫米波雷达技术

开发文档及试验验证

报告

≥1篇 2篇 2 2

申请专利 ≥2项 4项 3 3

申请软件著作权 ≥3项 5项 2 2

质量指标
课题研究结题评审通

过率
≥90% ≥90% 15 15

时效指标

课题研究进度

毫米波成像雷达在高安全等级无人

驾驶汽车中的集成应用研究课题：
2021年12月底前，完成大规模点云

数据处理，并设计开发通用软件框
架。2022年12月前，完成毫米波雷
达与无人驾驶系统的集成；开发算

法；研发高级融合同步机制。2023
年年中前，将研发成果进行小批量

生产及示范应用

一种用于工业应用的人工智能

（AIoT）解决方案研究课题：2021
年12月前，开展设备研发；完成算
法模型测试。2022年6月前，开展试

点项目，完善产品并应用到试点项

目中；完善并上线AI开放平台供用

户测试。2022年底前，实现多款设
备量产

2021年12月底前，
完成大规模点云数
据处理，并设计开

发通用软件框架

5 5

资金支出进度
2021年底前完成课题经费追加并拨

款
2021年底前完成 5 5



绩

效
指
标

产出指标 成本指标 课题成本

支持毫米波成像雷达在高安全等级

无人驾驶汽车中的集成应用研究课

题350万；支持一种用于工业应用的

人工智能(AIoT)解决方案研究课题
200万

550万 10 10

效益指标
社会效益

指标

促进应用领域落地实
施项目

≥2个 2个 20 20

提升科研水平

推进我市创新主体与以色列企业开

展联合研发，提升在专业领域的技
术储备，推动技术升级

推进我市创新主体
与以色列企业开展

联合研发，提升在
专业领域的技术储

备，推动技术升级

20 20

总分 100 100 


