
项目支出绩效自评表

（2021年度）

项目名称 智能制造与机器人技术创新

主管部门 北京市科学技术委员会 实施单位 北京市科学技术委员会本级事业

项目负责人 唐超 联系电话 55577795

项目资金（万元）

年初预算数 全年预算数 全年执行数 分值 执行率 得分

年度资金总额 6,000.000000 6,000.000000 5,999.720000 10 100% 10 

其中:当年财政拨款 6,000.000000 6,000.000000 5,999.720000 - 100% -

上年结转资金

其他资金

年
度
总
体
目
标

预期目标 实际完成情况

项目期目标（2021年—2022年）：专项聚焦智能机器人、工业互联网、无人机、科技冬
奥等板块，开展关键共性技术攻关、核心零部件和整机研制、示范应用等，并形成一批
标志性创新成果，支撑北京智能制造领域创新发展。智能机器人板块，按照前期梳理形
成的5年技术发展路线，整合在京优势资源，在仿人、仿生、脑机接口、异构协同、应用
示范等方面持续统筹规划布局，以提升机器人整机技术水平和性能为牵引，抢占未来智
能机器人技术和产业发展制高点。工业互联网板块，围绕传统产业转型升级技术需求，
开展工业智能、数字孪生、数据建模分析等平台使能技术和支撑技术攻关，助力工业互
联网解决方案应用能力提升。无人机板块，重点围绕无人机测试、研发和管控等公共服
务平台，及无人机反制等核心关键技术开展攻关。科技冬奥板块，基于前期已取得的冬
奥技术创新成果，开展新技术、新产品的示范应用。
     2021年度目标：围绕智能机器人、工业互联网、无人机、科技冬奥等重点板块，聚
焦高动态跑跳轨迹规划、关节力矩控制、仿生机器人重载荷条件下稳定控制、整机能源
与效能管理、室内精准定位、大型赛事仿真应用、工业互联网平台、无人机服务平台及
反制技术等，开展关键技术攻关、核心零部件研制和示范应用，攻克12项以上关键核心
技术，申请发明专利5项以上。

    围绕智能机器人、工业互联网、无人机、科技冬奥等重点板块，聚
焦高动态跑跳轨迹规划、关节力矩控制、仿生机器人重载荷条件下稳定
控制、整机能源与效能管理、室内精准定位、大型赛事仿真应用、工业
互联网平台、无人机服务平台及反制技术等，开展关键技术攻关、核心
零部件研制和示范应用。
    在智能机器人方向，北京理工大学研制的高动态跑跳运动仿人机器
人，奔跑速度达到5km/h，跳跃高度0.52m，运动能力处于国内领先水平
行列。支持中国北方车辆研究所突破重载荷条件下机器人稳定控制等关
键技术，实现在复杂环境下的“臂-足-眼-脑”协同自主智能作业，并
在安防警用巡检巡查等方面开展应用示范。在无人机方向，支持中科院
自动化所等单位开展无人机、无人车、机器人等异构多智能体多模分布
式传感器、融合环境建模、编队控制等关键技术研究，团队已实现了9
台地面机器人单体+1架无人机+1位人类指挥员的混合编队与控制。在工
业互联网方向，推进北京极智嘉科技股份有限公司面向工业互联网研发
智慧物流机器人系统与创新性物流机器人成套装备，研发出全能型一站
式货到人拣选解决方案，适用于中小件货箱存储、拆零拣选等应用场
景，推进其在北京顺义福田商用车智能工厂线边智能仓进行应用验证。
    在科技冬奥方向，支持冬奥手语播报数字人系统、亿级像素高分辨
率智能监控系统、冬奥场馆室内外一体化低延时位置服务技术研究等，
完成智能机器人在科技冬奥示范应用工作。
    在科幻版块开展基于计算成像技术的多相机阵列和动态建模算法研
究及设备研制、人工智能数字人引擎技术研发及应用示范,并在2021年
中国科幻大会展览展示。
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一级指标 二级指标 三级指标 年度指标值 实际完成值 分值 得分
偏差原因分析及改进

措施

产出指标

数量指标

攻克关键核心技术 12项 12项 4 4

申报发明专利 5项 5项 4 4

研制核心零部件 3项 4项 4 4

研发整机及系统 3项 3项 3 3

质量指标

核心技术和系统水
平

仿人机器人、仿生机器人运动性
能达到国内先进水平

达到预期目标 8 8

创新应用情况
关键核心技术和核心零部件完成

应用验证
课题验收前会在整机

上搭载验证
7 7

时效指标

聚焦智能机器人、
工业互联网、无人
机、科技冬奥等领
域，完成行业调研
及专家研讨，形成
布局方向

2021年6月 2021年6月 2 2

完成课题组织凝练
、任务书签订及拨
款工作

2021年10月 2021年10月 1 0.8

拨款工作在12月完成，
后期在预算执行工作中
将提前做好项目凝练等
准备工作，并加强课题
监管保障课题按期完成

在仿人机器人、仿
生机器人、异构系
统协同等技术领域

2021年12月 2021年12月 1 1

攻克关键核心技术
12项以上

2021年12月 2021年12月 2 2

申报发明专利5项以
上

2021年12月 2021年12月 1 1

研制核心零部件3项
以上

2021年12月 2021年12月 2 2

研发整机及系统3项
以上

2021年12月 2021年12月 1 1
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效
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产出指标 成本指标 项目预算控制数

在智能机器人方向，聚焦仿人机
器人、仿生机器人、示范应用和
异构系统协同，开展关键技术攻
关、核心零部件和整机研发及示
范应用，预算总金额不超过3500

万元

在智能机器人方向，
聚焦仿人机器人、仿
生机器人、示范应用
和异构系统协同，开
展关键技术攻关、核
心零部件和整机研发
及示范应用，预算总

金额2396.5万元

3 2.5

根据科委总体预算安
排，科幻版块相关科技
推进工作在该专项进行
支持，科幻版块支持经
费共计973.22万元，致
使机器人、无人机各版
块的经费出现偏差

在工业互联网、无人机等方向，
开展工业互联网平台使能技术和
支撑技术攻关，无人机公共服务
平台建设、管控技术等工作，预

算总金额1500万元

在工业互联网、无人
机等方向，开展工业
互联网用传感器关键
技术开发以及工业互
联网物流应用示范，
无人机等异构无人系
统协同控制等技术开
发。预算总金额1330

万元

3 2.5

科技冬奥方向，围绕服务机器人
室内精准定位、大型赛事仿真应
用等，开展新技术、新产品的示
范应用，预算金额不超过1000万

元

科技冬奥方向，围绕
服务机器人室内精准
定位、大型赛事仿真
应用等，开展新技术
、新产品的示范应
用；同时，在科幻方
向开展多相机阵列和
动态建模算法研究、
人工智能数字人引擎
技术研发。预算金额

2273.22万元

4 3

效益指标 社会效益指标 提升创新能力

通过专项实施，带动北京仿人机
器人、仿生机器人关键技术、核
心零部件及整机性能达到国内先

进水平

达到国内先进水平 10 8.5
定性指标，效益无法准

确衡量

进一步提升北京在工业互联网、
无人机等方面的创新能力和应用
水平，为冬奥会提供科技支撑

为冬奥会提供科技支
撑

10 8.5
定性指标，效益无法准

确衡量

进一步推动北京全国科技创新中
心建设

进一步推动北京全国
科技创新中心建设

10 8
后期，将进一步加强对
北京国际科技创新中心

的推进工作

满意度指标
服务对象满意度指

标
抽查课题任务承担
单位满意度

≥90% ≥90% 10 10

总分 100 92.8 


